Semejanza con la evolucion

de los PCs
Robots Personales
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Asistentes domeésticos
actuales

Interés creciente

Lavadora
[IEVEVETET
Robot aspiradora
Robot fregona
Alarmas
Robot de cocina
Robot planchadora
Sistemas dométicos
Robot cortacésped
Robot limpiapiscinas
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Caracteristicas de los asistentes
domésticos actuales
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| w Interfase hombre-maquina

compleja
» Propésito especifico
« Cargay descarga manual ‘
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Algunas funciones de los
robots sociales

Vigilancia
Telepresencia
Teleoperacion

Educacion

Entretenimiento
Organizador
Informacion
Compaiiia
Asistencia
Terapia
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Robots sociales
Una nueva generacion de robots
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Caracteristicas de los robots
sociales actuales

Y

Propésito multiple
Interaccion humano-
robot mejorada

“Lifelike”

Conexion a Internet
Escasa interaccion con el
entorno fisico

No orientados al trabajo
doméstico
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Requisitos para los robots
personales futuros

Propésito maltiple
Interaccién humano-
robot natural
Conexion a Internet
Interaccion con el
entorno fisico
Capacidades
sociales
Capacidades para el
trabajo doméstico
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