FICHA DE ASIGNATURA

Programa:

Master:

Ingenieria Informatica

Ingenieria de Sistemas e Informatica

DATOS DE LA ASIGNATURA

Cddigo: 62603

Denominacioén: Ingenieria de Control

Centro responsable:

Centro Politécnico Superior

Departamentos:

Informética e Ingenieria de Sistemas

Areas:

Ingenieria de Sistemas y Automatica

Tipo: Basica / Optativa Horas de docencia tedrica: 30
Curso: 1° Horas de docencia préctica: 10
Cuatrimestre: 1° Horas de trabajo personal y otros: 60

Créditos ECTS: 4

Total de horas: 100

Metodologia docente:

Clases, Practicas, Trabajos individuales. Durante la imparticion de las
clases se pueden intercalar articulos recientes de control en aplicaciones
de interés en el contexto de la formacion particular del alumno para su
andlisis y discusion en las tutorias (que pueden ser individuales o en

grupo).

Tipo de evaluacion:

Asistencia y participacion en clase y practicas. Trabajo y exposicion
individual del trabajo realizado: Fundamentos cientificos de la solucién y
las conclusiones en su aplicacion

Idioma en el que se imparte:

Espafiol e inglés.

Fechas de imparticion:

Cuatrimestre de otofo

Lugar de imparticion:

Edificio Ada Byron — Seminario del DIIS o Aulas Planta 2

Observaciones:

Ofertada a estudiantes visitantes:

Numero de plazas ofertadas:

Si No [ ]

5

Requisitos: Los generales de acceso al POP

Objetivos, destrezas y competencias que se van a adquirir:

El objetivo es que el alumno conozca comprenda, asimile y sea capaz de aplicar técnicas basicas de

control basado en modelo.

El alumno debe entender el concepto de modelo su construccién y su utilizacion mediante herramientas de
simulacion. También ha de ser capaz construir controladores manejando fundamentalmente
especificaciones en el dominio del tiempo y/o frecuencia.

Al final del curso tendra competencias sobre técnicas basicas de control de sistemas. Podra realizar el
control de sistemas sencillos o de calcular, exponer y discutir controladores en sistemas mas complejos

gue puedan resultar de interés en su contexto de trabajo.

Prerrequisitos para cursar la asignatura:

No haber cursado asignaturas con contenidos similares




FICHA DE ASIGNATURA

Contenido (breve descripcién de la asignatura):

1.- Conceptos basicos del control. 2.- Sefiales, sistemas y modelos. 3.- Andlisis y disefio en Sistemas
Continuos. 4.- Analisis y disefio en Sistemas Discretos. 5.- Control Robusto QFT. 6.- Espacio de Estados:
Ecuacién homogénea y ecuacién completa. 7. Controlabilidad y Observabilidad. 8.- Disefio de
controladores por realimentacion del estado.

Profesores que imparten la asignatura.
Carlos Sagués Blazquiz

José Angel Castellanos Gomez
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